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Introduction

 Nous devons réaliser un projet en étude et réalisation. Parmi les sujets 

proposés, notre choix s’est tourné vers l’éclairage de vélo.

Notre objectif est de proposer un système d’éclairage autonome 

homologué.
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Présentation du projet

 Créer un système d’éclairage et de signalisation alimenté par batterie 

pour vélo. 

 Cahier des Charges :

 Conception des feux

 Conception de la carte d'alimentation

 Conception de la partie commande

 Installation du dispositif sur le vélo

 Programmation du microcontrôleur
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Présentation du projet

 Schéma fonctionnel du projet:
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Présentation du Projet

 Planning:
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Eclairage du Vélo7



Eclairage du Vélo

Alimentation : 12 V

5 LEDs / 1 Résistance 

Alimentation de chaque ligne : 12V / 2mA

U=RxI → R=U/I → R= (2/0,2) = 100 Ohm
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Partie électronique

 Sources d’énergie 
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Partie électronique – Batterie 12V-2,3 Ah10



Partie électronique - Dynamo11



Partie électronique

 Carte électronique
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 Transforme une tension alternative en 

tension continue et la lisse
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 Régule une tension de 12V afin 

d’avoir 5V en sortie

 Partie Commande 



Carte électronique

 Boutons

 Boutons poussoirs 

 Résistances
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 Partie éclairage

 Commutateur

 Sortie vers les différents feux



Programmation du microcontrôleur 

 Présentation de l’Atmega:

Microcontrôleur d’Atmel

 40 pins dont 32 regroupés en 4 

ports

 8 attribués à l’alimentation et la 

masse
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Programmation du microcontrôleur

 3 entrées analogiques

 1 entrée numérique

 3 sorties numériques

 Variables utilisés dans le programme
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Programmation du microcontrôleur

 Configuration des ports
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Programmation du microcontrôleur

 Phase d’initialisation

 Phase de démarrage du 

programme

18



Programmation du microcontrôleur

 Boucle « tant que » à l’infinie

Mesure des différentes tensions
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Condition du Bouton Poussoir

 Affichage des deux tentions 



Programmation du microcontrôleur

 Mesure de la tension de la 

batterie et affichage 
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 Mesure de la tension de la 
dynamo et condition de 

recharge de la batterie 



Conclusion

 Eclairage

 Vélo

 Autonome

 LED

 Dynamo

 Batterie

 Régulateur

 Hacheur BOOST

 Carte électronique

 Programmation

 Atmega 8535
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 Typon

 Transistors

 Diodes

 C



Merci de votre attention, avez-vous 

des questions ?
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