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Eclairage d’un karting
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Presentation générale

Cahier des charges
Alimentation continue 0/12V

Eclairage avant et arriere (position,
croisement, variable)

Signalisation (feux stops, recul, clignotants et
warnings)

Colt et encombrement limité



Presentation generale

Synoptigue générale

Karting



Etude theorique

Partie alimentation

12V Alimentation a 5‘,

découpage

Alimentation a découpage de type Buck:

Abaisser la tension
Microcontroleur AtMega8535



Etude theorique

Réqgulateur de tension a découpage

Feedback

60V Max Y 1
Unregulated . 4 LM2574/ Output Regulated

L1
DC Input 51 LM2574HV rm\ Output
ol INRNTY 4 330 uH 1 Coyr 0.5A Load
L2ut ig |oN/off o - 220 pf

DS011394-1



Etude theorique

- A ]
(XCKJ/TD) PBEO ] 1 40 [ PAD (ADCO)
(T1) PB1 ] 2 39 [0 PA1 (ADC1)
(INT2/AIMD) PBZ2 ] 3 38 [0 PAZ (ADC2)
(OCO/AINT) PB3 O] 4 37 [0 PA3 (ADC3)
(S5) PBA [ B 36 O PA4 (ADC4)
(MOSI) PB5 ] & 35 [ PAS (ADCSH)
(MISO) PBE O] 7 34 1 PAG (ADCE)
(SCK) PBE7T ] B 33 1 PAT7 (ADCT)
RESET ] 9 32 [0 AREF
VCC [ 10 31 [0 GND
GND ] 11 30 [ AVCC
XTALZ ] 12 29 [] PC7 (TOSCZ2)
XTALT ] 13 28 [0 PC6 (TOSC1)
(RXD) PDO ] 14 27 [ PC5
(TXD) PD1 ] 1B 26 [ PCA4
(INTD) PD2 ] 18 25 [ PC3
(INT1) PD3 ] 17 24 M PC2
(OC1B) PD4 ] 18 23 [ PC1 (SDA)
(OC1A) PD5 ] 18 22 B PCO (SCL)
(ICP1) PDE ] 20 21 [ PD7 (OC2) .




Etude theorique

Les différentes parties

Eclairage avant et arriere
Feux de position
Feux de croisement
Eclairage variable

Signalisation
Feux stops

Feux de reculs
Clignotants et warnings



Etude theorique

VAN
conve | eerooe jue

(C.AN s
Modul: T J*
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Etude theorique

Signalisations

Deux interrupteurs

Comodo trois positions (gauche, repos, droite)
Warning

Utilisation de la fonction « delay » par programmation
Récupération d’'une tension moteur (feux de reculs)
Utilisation d’'un potentiometre mécanique (feux stops)
Utilisation d’'un C.A.N.

Utilisation d’'une M.L.I.
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Realisation

Test
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Planning prévisionnel

Planning réel

X |Planning réel 16




Conclusion

Cout

Reussite
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