RBATTERY MANACENMENT CVRTEN
DAl ICRT IVIRINAGLCIVIEINT OT1T91 ivi
ﬂ:ﬁﬂ::. | E'Il' LIILINA DATTEDICO
Vil L IV IVI DAl lERICY
Projet tuteure
LEBRUN Alexandre : _
REY Kevin Enselgnants_.
Groupe Q1 LEQUEU Thierry

Promotion 2010-2012 GLIKSOHN Charles






La batterie Lithium-ion
T°<40°C
U > 15% de Umax

Le BMS (Battery Management System)
Mesurer
Gérer
Alerter



Les objectifs du projet
Le cahier des charges
Le planning

Création de la maquette de test
Prototype de la batterie
Adaptation en tension
Programmation du BMS

L'ATmega8535
Mesure des tensions
Mesure de la température
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Mesurer les tensions d’une batterie
Mesurer la température

Alerter |'utilisateur

Protéger l'utilisateur et le matériel
Finir le projet dans les temps impartis
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Surveillance de |a tension de |la batterie

Programmation de
I'ATmega8535

Etude du capteur et du bus
15G

Mise a jour du programme




Realisation de la
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Solution simple, le pont diviseur de
tension :
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(XCK/TO) PBO
(T1) PB1
(INT2/AIND) PB2
(OCO/AIN1) PB3
(S5S) PB4
(MOSI) PB5
(MISO) PBEB&
(SCK) PB7
RESET

\Vele!

GND

XTAL2

XTAL1

(RXD) PDO
(TXD) PD1
(INTO) PD2
(INT1) PD3
(OC1B) PD4
(OC1A) PD5
(ICP1) PD86

—

Lo e I I A

PAD (ADCO)
PA1 (ADC1)
PA2 (ADC2)
PA3 (ADC3)
PA4 (ADC4)
PAS (ADCS)
PAB (ADCB)
PAT (ADCT)
AREF

GND

AVCC

PC7 (TOSC2)
PC6 (TOSC1)
PC5

PC4

PC3

PC2

PC1 (SDA)
PCO (SCL)
PD7 (OC2)

4 PORTSs (A, B, C et D)



LATMEGA8535

0 4 PORTSs (A, B, C et D)
(XCK/TO) PBO PAD {(ADCD)
(T1) PB1
el o PORTA

(SS) PB4
(MOSI) PBS
(MISO) PB&

(SCK) PBT
RESET
Vicc GND
GND AVCC
XTAL2 PC7 (TOSC2)
XTALA PC8 (TOSC1)
(RXD) PDO PCH
(TXD) PDA PC4
(INTO) PD2 PGC3
{(INT1) PD3 PC2
(OC1B) PD4 [ PC1 (SDA)
(OC1A) PDS -1 PCO (SCL)
(ICP1)} PD& PDT (CC2)

— Mesures de tension

WO ~®g bWk




LATMEGA8535

4 PORTSs (A, B, C et D)

-

(XCK/TO) PBO |
(T1) PB1 O
(INTZ/AINGY PB2 [

({OCO/AINT) PB3

1 PAD (ADCO)
PA1 (ADC1T)
PAZ (ADC2)
PA3 (ADC3)

PORTA

-

O ot bW

= S de tensi
oS e DA e — Mesures de tension
(SCK) PBT PAT (ADCT) .
= " 0 PORTB
GND AVCC Ve
XTAL2 [ 1 PC7 (TOSC2) — Mesure de température

XTAL1 PCE8 (TOSC1)
(RXD) PDO PC5
(TXD) PD1 PC4
(INTO) PD2 PC3
(INT1) PD3 [ PC2
(OC1B) PD4 [ PC1
(OC1A) PD5 [ 1 PCO
(ICP1) PDB [ 1 PD7




LATMEGA8535

0 4 PORTSs (A, B, C et D)
(XCK/TO) PBO [} 1 1 PAD (ADCO)
(T1) PB1 2 PA1 (ADCT)
(INTZ/AING) PB2 [} 3 1 PAZ (ADC2) '
(OCO/AINT) PB3 (] 4 PA3 (ADC3) u PO RTA
(S5) PB4 b PA4 (ADC4) .
(MOSI) PB5 ] 6 PAS (ADCS)
el R o) — Mesures de tension
(SCK) PBT 8 PAT (ADCT)
RESET ] 9 AREF i}
=T i 0 PORTB
GND AVCC o
XTAL2 1 PC7 (TOSC2) — Mesure de temperature
XTALA PC8 (TOSC1)
RXD) FPDO .
e i — Bouton poussoir

(INTO} PD2 FC3
{INT1) PD3 PCc2
(OC1B) PD4 [C PCA1
(OC1A) PD5 [ -1 PCO
(ICP1) PDS [ 1 PDT

18



LATMEGA85

E ¥ =
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»

0 4 PORTSs (A, B, C et D)
(XCK/TO) PBO ] 1 PAO (ADCO)
(T1) PB1 2 PA1 (ADC1T)
(INTZ/AIND) PB2 3 PAZ (ADC2) =
(OCO/AIN) PB3 [ 4 PA3 Emca} 0 PORTA
(S5) PB4 ] 5 PA4 (ADC4) _
(MOSI) PB5 ] 6 PAS (ADC5)
o) e 0 el — Mesures de tension
(SCK) PB7 8 PAT (ADCT)
RESET O 9 AREF (]
St i 0 PORTB
GND AVCC -
XTAL2 20 [1 PC7 (TOSC2; — Mesure de température
XATAL1 2 PCE (TC
A — Bouton poussoir
(INTO) PD2 25 PC3
(INT1) PD3 24 K pPc2 ~
(OC1B) PD4 23 u PO RTC
(OC1A) PD5 22
2

| Pb? {::'::62'} — LCD

(ICP1) PD&




’ATMEGASS

0 4 PORTs (A, B, C et D)
(XCK/T0) PBO ] 1 PAD (ADCO)
(T1) PB1 2 FA1 (ADC1)
(INTZ/AIND) PB2 3 FAZ (ADC2) ~
(OCO/AIN1) PB3 ] 4 PA3 Emca} 0 PORTA
(SS) PB4 ] 5 PA4 (ADC4) _
(MoSI) PBS ] 6 PAS (ADCS)
(MISO) PBE ] 7 PAB (ADCE) — Mesures de tension
(SCK) PBT 8 FAT (ADCT)
e o PORTB
vee GND
GND AVCC ,
XTAL2 PC7 (TOSC2) — Mesure de température
Q[XT;&[I;: . PCE: (TOSCTY) i
(Tx0) PD1 d 15 ot — Bouton poussoir
(INTO) PD2 16 PC3
(INT1) PD3 ] 17 pPC2 .
(0C1B) PD4 ] 18 PC1 (SDA) 0 PORTC
) PD5 ] 19 1 PO (SCELY)
1) PD6 ] 20 | PD7 (OC2) — LCD
0 PORTD

— Sorties



Configuration registre :

— Tension de
reférence de 2,56 V
(ADCO0)

(ADC1) Acquisition tension
(ADC2)

(ADC3)
(ADC4)
(ADC5)
(ADCB)
(ADC7)
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0 Inter Integrated Circuit
01 Développé par Philips en 1980

0 Bus série synchrone
Communication entre circuits intégres
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3 bits d’adresse
2 bits pour I'l>C
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Possibilité d’optimisation
Diode zener
Led

Cahier des charges respecté
Partie tension fonctionnelle

_es alertes sont bien gérées
_ e LM75 n’a pas pu étre teste

25
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