Etude & Realisation




Choix du projet

Elle permet de mettre en ceuvre :
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Deux capteurs temperatures
Unc transmission s¢ric RS232
Un connecteur ISP

Un connecteur analogique
Quatre boutons poussoirs



Cahier des charges

distance

L X X X

Temps

Borne
d’arnvee

88.88




BO rne de dé part

Be_:unﬁ de
depart

() @)
CasN® 11l o'y apas de kart au
départ.

Le feu de signalisation est en position
fixe orange.

Bormme de

(@
Cas IN® 2 le kart esten
position correct de deépart.

Le feu de signalization
clignote en vert.

Borne de

(@

Cas N° 2 lekartesten

position de faux départ.

Le feu de signalisation
clignote en rouge.




HVH =V =—— enm/s s1 AX esten métre et AT en seconde.

AX
AT

AY

100 3600 AY

Borne d’arrivee

Vi = x 36 en km/h si AX estencm et AT en ms.
AT 1000 AT
1000
AX AT HVH AX AT HVH
en cin en ms en km'h en cim en ms en km/h

10 100 3.6 20 100 i
10 50 7.2 20 50 14.4
10 10 36.0 20 10 72,0
10 5 72,0 20 5 144.0




Analyse technique du projet

La carte micro-controleur se composent :

Un micro-controleur ATmega 8535
Un affichcur LCD

Deux capteurs temperatures

Une transmission série RS232

Un connecteur ISP

Un connecteur analogique

M N N N NN

Quatre boutons poussoirs



- ATmeaga 8535




P~ Afficheur LCD




! Capteurs f?mp“éTat!ures




Emetteur & Recepteur

Emetteur Recepteur



! - Connecteur ISP




! Connecteur ana IT)‘g"!“iq‘ ue



! Bouto nﬁoﬁ?S‘o!irs




| Choix techniques
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TOTALH.T.:| 75,39 €
dont TNV.A. : 19,60% 14,78 €
TOTALT.T.C: | 90,17 £
U4 1 FM-RTEQ2 Radiospares| 505-6806 | 1 |10,50€|10,50€
U3 1 FM-REF()2 Radiospares| 505-6812 | 1 |20,27€|20,27 €




v,

Planning prévisionne

| et reel

Taches Semaines

Découverte des projets deja existant

Recherches des nouveaux composants

Realisation du typon sur Orcad

Réalisation de la carte

Test et validation

Redaction du rapport

Planning previsionnel
Planning reel
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Problemes rencontres
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Conclusion



