
Cahier des charges

Robot télécommandé par infrarouge

– Programmation d’un micro-contrôleur gérant les actions de la télécommande infrarouge.

– Réalisation de la carte électronique :
– Alim +5V (micro-contrôleur)
– Alim +3V + hacheur 4 Quadran (moteur)

– Gérer les éventements créés par la télécommande :

– bouton de marche
– tourner
– klaxon
– feu
– marche avant et arrière

– Récepteur infrarouge pour récupérer les trames

– Châssis et moteur récupéré d’un autre modèle.

Giraud Bastien 19/09/2011
Bouguereau Thomas Groupe Q2
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